深圳市第二实验学校初中部领域机器人教育中心
实验室工程改造及设备采购项目需求
一、 投标方须知：
1、 投标文件的编制（都需加盖公章）：
1.1 投标函；
1.1.1 投标函（格式）
1.1.2 投标一览表（格式见附件一）
1.1.3 投标分项报价表（格式见附件二）
1.1.4 货物说明一览表（格式见附件三）
1.1.5 技术规格偏离表（格式见附件四）
1.1.6 本项目维保及售后服务条款
1.2 资格证明文件(统一格式)，包括：
1.2.1 法人营业执照的复印件（须加盖本单位公章）
1.2.2 税务登记证书复印件（须加盖本单位公章）
1.2.3 法人代表授权书
1.3 报价要求：
1.3.1 投标单位自行承担与准备和参加投标相关的全部费用。
1.3.2 投标人所投产品必须为全新的、经检验合格的产品。
1.3.3 本项目采用为包工包料方式，投标报价应包含以下但不限于以下费用：设备费、运输费、施工费、管理费、税金、质保期维修服务等所有相关费用。本项目最终结算价不得超过投标价。结算货币为人民币。
1.3.4 投标单位对投标人的任何报价均视为其对本招标文件内容（包括对产品名称、数量、配置要求、技术规格、履行期限、履行地点、付款方式、安装条件等）已全部理解。 
1.3.5 投标人在投标时应将随产品附送的零配件等的费用计入投标总价。
1.3.6 交货地点为：深圳市第二实验学校高中部。
1.3.7 
1.4 投标文件恕不退还。
2、 投标截止时间及投标文件密封、投递方式：
1.1 投标截止时间为：详情请查阅http://www.szdesy.com/最新公告。
1.2 标书必须密封，并在密封处骑缝加盖公章。
1.3 投标文件请递交以下地址:深圳市第二实验学校高中部综合楼10楼会议室
3、 投标文件的份数和签署：
3.1 投标人应提供投标文件正本一份，副本两份；
3.2 投标文件的封面应在右上角注明“正本”或“副本”，正本和副本若有不一致之处，以正本为准；
3.3 投标文件封面、投标函均应加盖投标人印章并经法定代表人或其授权代理人签字或盖章；
4、 投标保证金：免收；
5、 评标与定标方式：
由我校评标委员会对各单位的投标书进行评议定标。
6、 合同签订：
6.1 中标单位收到《中标通知书》后，需按照《中标通知书》规定的时间、地点与我校签订合同，不得拖延或拒签合同。
二、招标要求:
本项目拟对领域及机器人实验室(初中)进行改造装修和设备采购。
1、基础设施清单及装修技术要求
	序号
	名称
	技术要求
	单位
	数量

	1
	教师演示台
	尺寸（长宽高）约2800mm×700 mm×850mm；
台面:采用25mm板,耐压耐磨防火；
板结构:一体化设计,演示台应设有教师实验电源,电源总控制器,学生高压交流电源控制,教师专用贮存柜等。
	张
	1

	2
	教师凳
	1、圆形固定凳。优质铁质脚，厚度不小于1.2mm。
2、立管采用国标优质钢材，外径不小于50mm，壁厚不小于1.0mm，立管上部有钢板与凳面结合。
	个
	1

	3
	学生实验桌
	钢木结构等腰梯形组合六边形桌，有防火、防锈蚀处理；台下带6个抽斗。
	张
	9

	4
	学生凳
	1、圆形固定凳。优质铁质脚，厚度不小于1.2mm。
2、立管采用国标优质钢材，外径不小于50mm，壁厚不小于1.0mm，立管上部有钢板与凳面结合。
	个
	54

	5
	84寸触摸一体机
	1、液晶屏：采用进口品牌原装A规高清工业级硬屏，性能稳定，分辨率1920x1080pixel。带红外触摸技术。
2、采用原装进口品牌主流控制机:主板:Intel Nm76: cpu:Intel I3  主频3.2CHz-4.2Ghz,硬盘容量:机械硬盘500G: 运行内存:4G
3、随机配件:普通白板笔三只,教鞭笔,多媒体互动教学软件,一体机壁挂式挂件,遥控器,全包保修卡,触摸屏,显示,电脑,线材,显示器TV板,显示器电源板,电脑主板,遥控器.
4、一体机书写绘画功能:实现十人同时书写。
5、一体机软件功能：白板：擦除、标注、对象编辑、页面拖动、拉幕、黑屏、屏幕捕获。
	台
	1

	6
	教师电源
	教室设置1个60A的漏电保护总电源控制开关。
	套
	1

	7
	学生电源插座
	设有阻燃型交流220V多功能5A带防护六孔地插。
	个
	22

	8
	电源布线系统
	预埋铺设优质耐压PVC套管，主干电源线采用4 mm2优质多芯铜质护套线，支干电源线采用2.5 mm2、1.5 mm2优质多芯铜质护套线；所用电源线必须取得检测合格证，保证线路安全。此外，实验室电源布线系统应配备专用地线。
	套
	1

	9
	分格式收纳柜
	每个收纳柜尺寸为（长宽高）2930×52×1750MM，共有 横向7 X 竖向4 = 28格（单格尺寸：长宽高400x500x350mm）。                                                                           
	个
	2

	10
	储物柜
	一体化台面，台面尺寸（长宽高）1000mm×610 mm×800mm，桌面下设两门柜。                   
	套
	7

	11
	分格式展示柜
	每个收纳柜尺寸为（长宽高）1820×390×1820MM，共有 横向5 X 竖向5 =25格（单格尺寸：长宽高335x390x335 mm）。                                                                            
	个
	2

	12
	展示柜
	1、尺寸为（长宽高）12000×300×800MM；
2、15mm双贴面橡木三聚氰胺板框架，PVC专用封边线，      
	个
	1

	13
	壁挂式悬挂式展柜
	用于展示学生创客作品及证书等。
	宗
	1

	14
	话筒
	采用锌合金本体及热处理的铜焊网头，频率响应50Hz-15kHz，阻抗500Ω±30% (at 1kHz)，灵敏度-54dB±3dB。
	个
	1

	15
	无线路由器
	 900M 11AC双频无线路由器，WPA-PSK/WPA2-PSK安全机制
	台
	1

	16
	展示台
	台面尺寸：木板框架，1500mm×800 mm用于展示中型创客作品。
	个
	4

	17
	分格式收纳展示单元柜
	1、18mm多层实木板框架结构，PVC专用封边线，单元柜尺寸1460mm×1460 mm×390mm，分为4X4=16格；
2、靠墙安装，上层展示用，下层收纳用，下层带门。   
	个
	8

	18
	工具墙板单元
	多孔式结构，金属板面，板面尺寸（长宽）1500mm×1200 mm。 
	个
	3

	19
	工作台
	1、台面尺寸：（长宽高）3000×900×780MM；
2、台面：台面为硬实木板材，厚度>25mm,实木材料限定使用橡胶木，桌面铺设透明橡胶防护垫。
	个
	4

	20
	展示射灯
	配有天花板滑动及固定装置，含有走线安装。     
	个
	12

	21
	墙装饰喷画
	尺寸：2000×1500MM。
	幅
	6

	22
	施工费
	含有内墙装饰施工、工具装备安装和总体施工。
	项
	1
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2、采购实验设备清单及技术规格要求
	序号
	名称
	技术参数
	单位
	数量

	1
	交互式可编程创客初级实验箱
	1、五个方向键、滑杆、声音、光线、超声波、温度、湿度、人体红外等多种传感器组件；
2、蜂鸣器、马达、舵机、RGB三色灯、数码管等多个输出设备；
3、通过USB与电脑相连，配套的交互式可编程软件可以直接显示实验箱内传感器的测量值，也可以用编程使用实验箱传感器；
4、通过配套的交互式可编程软件可以手动直接驱动和编程使用实验箱输出设备。
	套
	30

	2
	交互式可编程创客中级实验箱
	1、控制器实验板：包含五十组以上数字输入输出端（其中10组以上可做PWM输出），10组以上模拟输入端，4组UART，可通过USB直接下载程序而不需经过其他外部烧写器，可使用由USB供电或者电池供电；
2、传感器实验板：内置7款输入传感器及3款输出设备，可用于快速验证实验；
3、电机实验板：同时支持四路直流电机和两路舵机，也可驱动两路步进电机和两路舵机；
4、继电器实验板：支持4路3A继电器控制，外部供电电源电压：7～12V；
5、传感器扩展实验版：同时支持10路以上3拼脚的传感器接入；
6、输出实验板：LED液晶屏，2行16个字符液晶，包括4个方向按键、1个选择按键和一个复位按键；以及8x8点阵屏，以及4位7段数码管。
	套
	30

	3
	交互式可编程创意套装
	1、五个方向键；一个阻性距离传感器，量程：0~100,分辨率0.1；一个光线强度传感器,相对光强量程：0~100，分辨率：1；一个声音传感器，相对声强量程：0~100，分辨率：0.1；内置4路阻性输入接口，可接入按键、光、声音等各种阻性传感器；
2、2路输出接口，可驱动专用马达、LED灯等多种传感器组件；
3、通过USB与电脑相连，配套的交互式可编程软件可以直接显示实验盒内传感器的测量值，也可以用编程使用实验盒外置传感器；
4、通过配套的交互式可编程软件可以手动直接驱动和编程使用实验盒输出设备。                                                                   
5、另含按键传感器2个；光线传感器2个；灵敏光线传感器2个；声音传感器2个；专用LED指示灯4个；通用传感器2个；专用直流电机1个，专用鳄鱼夹-耳机插孔连接线4根；标准USB-miniUSB连接线1根。
	套
	30 

	4
	DIY电子传感器创意基础套件
---造物粒子
	零基础入门创意电子DIY传感器套装，含电源主板x1、按键模块x3、火焰传感器x1、水份传感器x1、运动传感器x1、声音传感器x1、环境光传感器x1、温度传感器x1、模拟角度传感器x1、逻辑“非”模块x3、逻辑“与”模块x3、逻辑“或”模块x3、分支模块x3、阀值模块x2、延时模块x1、LED指示灯x3、蜂鸣器x1、马达x1、模块连接线若干，USB电池连接线x1，2000mAh可充电电池x1，支持上百种以上搭建创意实现。
	套
	30 

	5
	DIY电子传感器创意扩展套件
	在基础套件基础上扩展更多电子传感器，主要包括：主控制器（全面兼容Arduino）、模拟气体传感器、超声波测距传感器、大功率超声波测距模块、红外距离传感器 (4-30cm)、红外测距传感器 (20-150cm)、数字防跌落传感器、模拟pH计、数字环境光传感器、模拟环境光线传感器、颜色传感器、模拟灰度传感器、Mini寻线传感器、智能灰度传感器。
	套
	12 

	6
	DIY电子粘土创意套装
	红色LED线 x1、绿色LED线 x1、蓝色LED线 x1、黄色LED线 x1、PIR运动传感器 x1、电源转接板 x1、3节5号电池盒 x1、红色超轻粘土 x1、绿色超轻粘土 x1、蓝色超轻粘土 x1、黄色超轻粘土 x1、白色超轻粘土 x1、黑色超轻粘土 x1、粘土工具套件 x1、底座盒 x1
	套
	12 

	7
	焊接练习套件电子毽
	电子毽是电子与运动器材相结合的DIY套件。
	套
	12 

	8
	焊接练习套件追光猎手
	追光猎手长长的眼睛能够察觉光线的强弱。
	套
	12 

	9
	焊接练习套装萌化动物园
	PCB电路板 6个、LED 6个、别针 6个、CR1220纽扣电池 6个、电池扣 6个、展示台包装 6个
	套
	12 

	10
	Arduino拼装机器人教学套件
	三合一Arduino兼容控制器（主板+扩展板+电机驱动板）x1、LED发光模块(Arduino兼容)x 3、TowerPro SG90舵机x1、数字大按钮模块(Arduino兼容)x1、循线传感器x2、模拟声音传感器(Arduino兼容)x1、数字钢球倾角传感器(Arduino兼容)x1、IR kit红外遥控套件x1、数字防跌落传感器x2、碰撞传感器（右）x1、碰撞传感器（左）x1、模拟环境光线传感(Arduino兼容)x1、SR04超声波传感器x1、USB电缆x1、桌面机器人小车x1、高透明塑料整理箱（小号）x1、小马达（优质中速）、三叶风扇x1、小号两用螺丝刀、塑料条、螺丝等结构件x1、7.4V 2200MA 锂电池（带充放电保护板）x1、锂电池充电器x1
★提供由小学版的教材和教学视频，配合北京师范大学开发傅骞教授主导开发的mixly图形化编程软件
	套
	12 

	11
	六足mini蓝牙机器人---虫虫机器人
	mini机器人通过编程协调3个微型舵机的摆动来行走，通过红外测距来感知环境，还能够感知周围的光线亮度，使小机器人的行走更加复杂，互动更加丰富，可以实现前进、后退、避障拐弯、巡光等功能
主控模组 x1、距离传感器 x1、传感器支架 x1、2节7号电池盒 x2、热缩管-黑色-直径6mm-100mm长x1、T型胶塞-规格M4x8、钢丝200mm x 1mm x3、舵机连接器 x1、白色泡沫双面胶(L/W/H:78x61x3mm) x1、数字传感器线 x2、扎线带1.8x100mm x3、高品质 micro USB数据线 x1
	套
	12 

	12
	★交互式可编程桌面机器人套装
	1、每套装包含6台桌面型可编程机器人，采用集中式充电，配置多种应用场景；
2、可使用图形化软件编程控制桌面型机器人，长、宽、高尺度均不超过8cm，可将程序可下载到机器人，实现脱机运行。
3、配置：防跌传感器、防撞传感器、循迹传感器、颜色传感器、光线传感器、点阵屏、LED彩色灯、锂电池供电等。
	套
	6 

	13
	可穿戴的智能硬件创意套装
	支持可穿戴的智能硬件,套装包含:
主控板、震动马达、全彩LED、轻触按键、波动开关、高亮白色LEDx5、喇叭、光线传感器、温度传感器、USB编程下载器、300mA锂电池、导电缝纫线;
	套
	10

	14
	DIY无人机
	1、 四轴可用于DIY组装的无人机，无人机速度快、稳定、飞行定位精确；
2、 配有App，可用手机结合蓝牙控制，飞行控制距离超过100米，操作简单；
3、 可安装摄像头，实现简单的航拍功能；
4、 采用Arduino硬件控制系统，开源飞行控制系统、机架3D打印，用于学习与改造；
5、 自带陀螺仪、数字罗盘、加速度仪、气压计、4路马达和螺旋桨和500mA电池以上的充电锂电池。
	套
	1

	15
	准工业级机器臂
	1、活动半径12-32cm，最大起重200g；
2、精度6-10mm，尺寸300*270*110;
3、 基于Arduino控制的桌面型4轴机械手臂，模仿工业机器人在生产中的应用；
4、 通过 USB 线和电脑相连，再经过软件来控制机械手臂的操作，可完成复杂的动作，控制软件可通过开源系统自行设计；
5、 支持DIY组装，学生可搭建个性化的机械手臂，用于机构、控制和机器人的课程学习；
6、 自带4个伺服舵机，最大转矩达10公斤/厘米以上，自带配套电源。
	套
	4

	16
	二轮自平衡机器人套件 (Arduino兼容)
	mini两轮自平衡小车。其中包括了：
数据采集（陀螺仪，加速度）：6dof传感器包含了3轴加速以及3轴陀螺仪传感器，用于数据拟合兼容Adruino、数据拟合（卡尔曼滤波）： 
• 电机控制（PID控制）：Adruino Uno R3 作为控制中心进行数据运算指令的收发，控制电机驱动。 
编码器精确控制转速（PID）：用带编码器电机实现精确控制。
	套
	1

	17
	壁障机械车
	“壁障机械车”使用超声波模块来进行壁障行走，利用简单易用的Arduino来编程， Arduino 的多元化端口还可加入其他模块来进行更加多元化的互动，使用超声波模块，以及2个360度的舵机可以实现前进后退，壁障拐弯。
可使用亚克力或木板实现结构功能另配套组装说明。
	套
	12

	18
	四足机器人
	四足机器人用8个微型舵机的协调摆动来行走，通过超声波模块来感知障碍。另外，四足机器人的的中枢依旧是一块强大的 Arduino uno控制器和扩展板，而且是利用简单易用的Arduino来编程。所有这些功能让四足机器人的行走更加复杂，互动更加丰富。可以实现前进、后退、避障拐弯等功能。
可使用亚克力或木板实现结构功能另配套组装说明。
	套
	12

	19
	声控表情机器人
	表情机器人采用11个微型舵机来控制嘴巴张开，眼睛转动，眉毛跳动，眼皮开合，加入了非特定人声语音识别模块后，可以方便的识别人声来做出特定的表情，也能说出特定的语句，增强了互动性。
可使用亚克力或木板实现结构功能另配套组装说明。
	套
	12

	20
	盒子自行走机器人
	搭配超声波传感器壁障，使用四个舵机控制其自行走，外壳使用3d打印而成，除了基础版外，可搭配更多样式的外壳，达到不同的效果。
	套
	12

	21
	示波器
	1、宽带150MHz，通道数2CH+1EXT；
2、实时采样率1GSa/s（每通道）；
3、输入阻抗1M欧姆‖13pF；
4、时基档位2.5ns/div-50s/div；
5、垂直灵敏度2mV - 5V/div，垂直分辨率8bit。
	台
	2

	22
	信号发生器
	25MHz
	台
	2

	23
	数字万用表
	电阻档：0-20MΩ；交流电压档2V-750V;直流电压档：200mV-1000V;温度档：-40℃-250℃；
	台
	8

	24
	精密三轴CNC
	1、外形尺寸:1250×900×640mm(长×宽×高)；
2、工作台尺寸:1150×720×20mm(长×宽×厚)；
3、有效行程:X轴600mm  Y轴900mm  Z轴110mm；
4、最大工件厚度:≤150mm（Z轴底部与工作台间距）；
5、雕刻速度:50～6000mm/分钟，重复定位精度:≤0.05mm
	台
	2

	25
	手电钻
	1、 输入功率：600W2、 最大钻孔直径：混凝土13mm 钢材10mm 木材25mm
	台
	2

	26
	宽幅刻纸机
	1、最大进纸宽度 1330mm; 最大刻绘宽度 1220mm; 最大切割范围 1220; 最大切割速度 375mm/s，可指定的切割速度;;
2、最大介质厚度 1mm; 刻刀类型 罗兰刀; 刻刀压力 400g; 缓冲容量 2M; 绘图指HPGL/DMPL; 串口+USB接口; 220/110交流电源;功耗70W;配套有软件。
	套
	2

	27
	台钻
	最大钻孔直径16mm，主轴行程80mm，主轴转速范围300-2000rpm，转速级数12，750w，220V，自带十字台。
	台
	2

	28
	激光切割机
	1、切割速度 0-36000mm/min ，雕刻速度 0-64000mm/min ；    
2、分辨率 0.0064mm，重复精度 ±0.01mm ，定位精度 <0.02mm；   
3、总功率 ≤ 1250W  激光功率 80W  
4、支持格式  CDR、AI、BMP、PLT、JPEG、DXF、DST等多种文件格式。 
	套
	1

	29
	金属微型锯床
	1、马达转速：12000转/分钟。
2、输入电压/电流/功率：12VDC/5A/70W。
3、工作台面积：90mm x 90mm。                       
4、线锯加工最大的切锯深度硬木为 4mm、三夹板为7mm、
软木为18mm、薄铝片为0.5mm、有机玻璃为2mm。
5、变压器具有过电流，过压，过热保护。
6, 具有弓形臂，弓形臂及固定件等主要部件的材料是用金属制成，增加了弓形臂后锯条耐用性大幅提高。
	台
	2

	30
	金属微型车床
	1、马达转速：12000转/分钟
2、输入电压/电流/功率/：12VDC/5A/70W
3、加工材料最大直径：20mm
4、加工材料长度：135mm
5、加工材料：木质塑料,软金属(铝,铜等)，有机玻璃，塑胶等。
6、手轮具有0.02mm精度的刻度线，增加机床加工工件的精确度
	台
	2

	31
	属微型锣床
	1、马达转速：12000转/分钟。
2、输入电压/电流/功率：12VDC/5A/70W。
3、加工材料最大直径：45mm。           
4、加工材料长度：135mm。                      
5、加工材料：木材、工程塑料、软金属(铝、铜等)。
6. 变压器具有过电流，过压，过热保护。
手轮具有0.02mm精度的刻度线，增加机床加工工件的精确度
	台
	2

	32
	金属万能钻床
	1、马达转速：12000转/分钟，
2、输入电压/电流/功率/：12VDC/5A/70W
3、滑块行程：30~50mm
4、夹头：1-6mm 
5、钻台尺寸：123~100mm
6、加工材料：木质塑料,软金属(铝,铜等
7、手轮具有0.02mm精度的刻度线，增加机床加工工件的精确度
	台
	2

	33
	金属微型铣床
	1、马达转速：12000转/分钟；
2、输入电压/电流/功率/：12VDC/5A/70W；
3、滑块行程：30～50mm；
4、夹头：1-6mm；
5、虎钳的夹持尺寸：0X50mm；
6、手轮具有0.02mm精度的刻度线，增加机床加工工件的精确度
适用加工：木料，软金属（铜，铝等），有机玻璃 ，塑胶等 。
	台
	2

	34
	金属微型磨床
	1、马达转速：12000转/分钟。
2、输入电压/电流/功率：12VDC/5A/70W。  
3、工作桌面积：123 x 100mm。
4、加工材料：木材、工程塑料、软金属(铝、铜等)。
5. 变压器具有过电流，过压，过热保护
	台
	2

	35
	金属微型手持机床
	1、马达转速：12000转/分钟。
2、输入电压/电流/功率：12VDC/5A/70W。
3、加工材料：木材、工程塑料、软金属(铝,铜等)。
4. 变压器具有过电流，过压，过热保护。
	台
	2

	36
	电动螺丝刀
	1、品牌电动螺丝刀；
2、工业级，220V；
	套
	10

	37
	电工工具套装
	含手电钻、超过20件工具，塑料箱包装
	套
	10

	38
	移动式工具架
	工具收纳架，总高度1.48M，单面带万向移动轮
	套
	1

	39
	调温恒温焊台
	功率60W，环保防静电，温度范围200－480度
	套
	10

	40
	电烙铁
	恒温可调，0-480摄氏度可调范围
	只
	10

	41
	热熔胶枪
	功率50W，胶棒11CM，温度范围195度
	套
	10

	42
	微型机床工具包
	1、丝印三合板（模型制作套件）
2、木棒（模型制作套件）
3、锯条、锯条固定圈、砂纸工具箱、凿刀、螺丝、
4、模型制作教材
	套
	5

	43
	锡线
	直径0.6mm，重量500g
	卷
	50

	44
	热胶棒
	直径11mm，长270mm，白色
	根
	50

	45
	线材包
	含有多种杜邦丝、细导线
	包
	50

	46
	电子元件包
	详细清单包括：白色小面包板*2、面包板线*1、5547光敏电阻*1、5V有源蜂鸣器*1、扬声器*1、干簧管*1、磁铁*1、手调电位器*1、话筒*1、电阻*110、独石电容*50、电解电容*50、热敏电阻*1、LG5011ASR数码管*1等
	包
	20
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3、项目内容包括设备供货、备品备件、系统安装、调试、维护、用户培训、验收及售后服务等内容。

三、商务需求
（一）、资质要求：
1、 投标人必须是独立法人公司。须具有本项目相关的经营范围。
2、 投标人所提供产品应为正品原装产品。
3、投标商在2016年1月19日下午15：00前到深圳市第二实验学校现场查勘并根据投标清单的内容进行现场查勘并制定投标方案，查勘人员须携带本公司的营业执照正本及组织机构代码证正本原件及复印件加盖公章，如果查勘人员非法人代表本人则须由法人代表开具的针对本项目的委托授权证书原件。在投标时凭签到表回执进行有效投标。

（二）、其他要求：
1、 交货期：中标单位需在接到中标通知书后 3 个工作日内与用户方签订合同，
合同签订后 10 个工作日内完成全部设备的供货、安装、调试和验收工作。
2、 交货地点：深圳市罗湖区爱国路3002号深圳第二实验学校高中部。
3、 项目安装调试完毕后中标单位需提供真实测试数据，达到设验收标准方可验收。所投项目中的设备需严格按照本方案提供的技术参数，只能高不能低；验货时须严格检测相关技术参数验货。若不符合要求，招标单位有权要求中方方按要求重新采购或装修。
4、 付款方式：装修改造和设备采购完毕，经双方确认验收通过后，中标单位应先缴纳合同总金额的5%给采购单位，作为项目的质保金，质保金将在项目保修期满（即一年）后的拾个工作日内无息返还中标单位。采购单位收到质保金后，即刻为中标单位办理有关付款手续，由财政局一次性付完合同全款 。
四、 技术需求
1、 设备要求的技术参数均需满足，投标人须按顺序逐条响应所购设备的技术要求。
2、 设备材料验收：投标单位提供的设备（货物）必须是全新（包括零部件）的（货物）设备。有关设备（货物）必须符合国家检测标准，或具有有关质检部门出具的产品检验合格证明。产品质量和安装调试检验标准，以国家的、行业的有关规范，采购单位的采购需求说明，以及供应商现有的网站、彩页和有关宣传资料中的说明为准，进行产品的功能、性能、安装情况等方面验收。
3、 投标单位对本项目须提供壹年的免费维修保养期。
五、 服务需求
1、售后服务：服务条款须满足以下要求，但不局限于所列要求。
①.质保承诺：要求所有采购货物均享有一年免费全保服务。质保期内非因需方的人为原因而出现质量问题，由中标方负责。中标方负责包修、包换或者包退，并承担修理、调换或退货的实际费用。 
②.服务响应：维修响应人员必须满足当日内到达故障现场。
③.所有货物的保修期自项目验收合格之日起计算。
④.超过保修期后，供应商应提供只收取维修材料费用的维修服务，且材料费用不得高于同期市场报价。
六、 其他资料
1. 附件一、投标一览表
招标编号：                              项目名称：                                   
	设备
名称
	品牌/规格型号
	单价
	数量
	投标总价
（元） 
	交货期
	备注

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	　
	　
	
	　
	　
	　



2. 附件二、投标分项报价表
投标人名称:___________ 招标编号:_______________          报价单位：人民币元
	序号
	名称
	型号和规格
	数量
	原产地和制造商名称
	单价
	总价
	备注

	1.
	*
	
	
	
	
	
	

	2.
	*
	
	
	
	
	
	

	3.
	*
	
	
	
	
	
	

	4.
	安装、调试、检验、培训
	
	
	
	
	
	

	5．
	税费
	
	

	总价
	



3. 附件三、货物说明一览表

投标人名称:______________ 招标编号:______________   

	序号
	货物名称
	主要规格
	数量
	交货期
	交货地点
	其它

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


4. 附件四、技术规格偏离表
投标人名称:___________ 招标编号:______________   

	序号
	货物名称
	招标文件条款号
	招标规格
	投标规格
	偏离
	说明

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	





